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A Ergoman é uma empresa especializada no desenvolvimento de equipamentos e
dispositivos que diminuem o esforgo fisico do operador na linha de produgao em todos os
setores industriais. Sendo estes, balancins pneumaticos para icamento e manuseio de
cargas, manipuladores, bragos de reagao de torque, pontes rolantes, garras especiais e
outros dispositivos pneumaticos.

A empresa investe continuamente na melhoria de seus produtos, proporcionando ao
mercado equipamentos com alta tecnologia e perfomance. Nossa engenharia utiliza-se
das mais modernas ferramentas no desenvolvimento dos projetos, seguindo como
referéncia a norma regulamentadora de Ergonomia.

Possuimos uma equipe especializada composta por engenheiros e técnicos que irdao
realizar um atendimento personalizado, visando a solucdo do seu problema. O nosso
atendimento de venda sempre estara disponivel para atender as suas necessidades.

Missao:

A ERGOMAN tem a missao de desenvolver novas tecnologias para diminuir o desgaste
fisico do homem em sua rotina de trabalho, garantindo assim sua seguranga contra
acidentes.

Visao:

Pensando em atender o mercado, utilizamos uma forma de trabalho que visa oferecer
a0s nossos clientes nao apenas um equipamento, mas sim a SOLUCAO COMPLETA para
a sua necessidade.

Valores:
A empresa investe continuamente na melhoria de seus produtos, proporcionando ao
mercado equipamentos com alta tecnologia e performance.
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BASS

Braco Simples

Brago giratério com apenas um braco (bandeira) que abrange todo o raio de
atuacao (360°- somente pneumatico).

Fabricado em viga |, Tubo ou Perfilado, montado em coluna tubular redonda com
base fixa no solo, ou em estrutura aérea fixa ou estrutura movel.

Possibilita a movimentagdo de diferentes tipos de pegas por intermédio de um
sistema de levantamento de carga (subida e descida).

Movimentos de minimo esforgo e frenagem no giro permitem boa seguranga e
evitam danos para a saude do operador.

Pode ser aplicado em diferentes tipos de industrias.

BASA Modelo Carga Altura Raio Braco Curso Acess.  Acion
4
I | | N
y |_ i | | I

+ [Modelo| [ Carga [Céd][ Altura [Cad|[ Raio [Céad. Cogfatrg%wo Cod.|| Curso |Céd.|| Acessérios|Cad.||Acionamenta |Cod
R Botoeira BE

Hiss .35 Kg | 35 ||2000 mm|2000 || 2000 mm | 2000 Perfi P 500 mm | 500 _F"‘-'“age_m F Elétdéa .
" |50k | 0 (12500 mm 2500|2600 mm | 2500y ||| 1000mm [1000 | Manguaira | | gl gp
BASA 90Kg | 90 ||3000 mm |3000 || 3000 mm | 3000 | Te | T 1500 mm | 1500 . Preumatica |
150 Kg | 150 || 3500 mm | 3500 || 3500 mm | 3500 2000 mm | 2000 Talha Manual | TM ISirnples SB

260 Kg | 260 (14000 mm 4000 || 4000 mm | 4000 2500 mm | 2500 | Taiha Eiérica | TE | |PAECERCILD
400 Kg | 400 | [+ 2 J Balandi T L
500 Kg | 500 Pneumatico | BAL Trpio 1B

“1000 Kg | 1000 |Balanceamento
- 3 Comando ce

2000Kg 2000 *Somenta Elétiico ~Sob Medida Progressivo
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Braco Biarticulado

Brago giratorio com Dupla Articulagéo (brago e antebrago), que abrangem todo o
raio de atuacao (360° - somente pneumatico) nas duas articulagdes.

- Construidos em estrutura tubular quadrada ou retangular, montados em coluna
tubular redonda com base fixa no solo, ou em estrutura aérea “fixa” ou estrutura
mével.

- Possibilitam a movimentacédo de diferentes tipos de pegas por intermédio de um
sistema de levantamento de carga (subida e descida) dotado de um cilindro
pneumatico de haste flexivel com SISTEMA DE SEGURANCA que atua ao esgotar o
ar comprimido.

- Proporcionam manobras dentro do layout, desviando-se das possiveis
interferéncias devido a dupla articulagéo. Movimentos de minimo esforgo e frenagem
no giro das duas articulagbes permitem boa seguranca e evitam danos para a salde
do operador.

Pode ser aplicado em diferentes tipos de industrias.

Modelo Carga Allura Raie Curso Acess. Acion,

; | | |

| I [
Modelo| [ Carga [Cod.|| Altura |Céd.|| Raio |Cdd.|| Curso |Caod.|| Acessorios|Cod,||Acionamento [Cod
35Kg | 35 {2000 mm|2000 2000 mm | 2000(| 500 mm | 500 || Frenagem | FR || Boboeia | BP
| 50Kg | 50 ||2500 mm|2500 || 2500 mm | 2500|| 1000 mm | 1000 || Mangueira
soas |[99Kg | 20 13000 mm 3000 || 3000 mm | 3000 | 1500 mm | 1500 || Anti Chama Balanceamento|
150 Kg | 150 {3500 mm | 3500 | [ 3500 mm | 3500 (| 2000 mm | 2000 || Talha Manual | TM Duplo DB
1260 Kg | 260 |[4000 mm 4000 || 4000 mm | 4000 || 2500 mm [ 2500 || Talha Elétrica | TE ||Belanceamento,
400Kg | 400 || i 7 i 2 Balancim T
500 Kg | 500 ‘ BALJI Comando | cP
*Somanta Eldiries  “Sob Madida Progressivo

BDAS
MA ||, ISimples ‘ SB
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Braco C/ Coluna Rigida

=t Brago giratorio com Dupla Articulagao (brago e antebrago), que abrangem todo o raio de
_/f”-:-.,-,k atuagdo (360° somente pneumatico) nas duas articulagoes.
S Construidos em estrutura tubular quadrada ou retangular, montados em coluna tubular
/ y redonda com base fixa no solo, ou em estrutura aérea “fixa", ou estrutura “movel"”.

ﬁ Proporciona movimentagao de diferentes tipos de pegas por intermédio de um sistema de
|V coluna rigida para subida e descida da carga num movimento linear, sem movimento pendular
do cabo de ago, o qual possibilita pegar ou depositar a carga fora do seu centro de massa.
Essa coluna pode ser um eixo redondo com rolamentos lineares ou sistema de trilho vertical
com troles montados em sua extensao.

8 Proporciona manobras dentro do layout, desviando-se das possiveis interferéncias devido a

dupla articulagao. Possui SISTEMA DE SEGURANGCA que atua ao esgotar o ar comprimido.

> Movimentos de minimo esforgo e frenagem no giro das duas articulagdes permitem boa
seguranga e evitam danos para a saude do operador.

BDAAC Pode ser aplicado em diferentes tipos de industrias.

Tﬂ Modelo Carga Altura Raio Curso Acess Acion

BDASC

I I [
[Modelo| [Carga [Cod][ Altura [Cod|[ Raio [Cod.|[ Curso [Cad.|[Acessérios[Cad.|[Acionamento [Cod
35 Kg 35 {2000 mm|2000 || 2000 mm | 2000|| 500 mm | 500 || Frenagem | FR Botoeria BP
BOASC - - - . Prneumatica
50 Kg 50 |[{2500 mm {2500 || 2500 mm | 2500/ 1000 mm | 1000 || Mangueira == 3
90Kg | 90 ||3000 mm |3000 3000 mm | 3000|| 1500 mm [ 1500 |[Anti Chama | MA ||o Bmpes | | 58
BDAAC ) mm mm 1500 mm Balar |
L 150 Kg | 150 | (3500 mm 3500 || 3500 mm | 3500 |+ _ Duplo DB
260 Kg | 260 || 4000 mm |4000 _4000 mm | 4000 4

* -

_Triplo TB

Comando | CP
"Sob Medida Progressiva

Braco Pantografico para movimentacao de cargas

Brago giratério com Dupla Articulagdo (brago e antebrago), que abrangem todo o raio
BPDS . de atuagéo (360°) nas duas articulagées.

- Construidos em estrutura tubular quadrada ou retangular, montados em coluna
tubular redonda com base fixa no solo, ou em estrutura aérea “fixa”, ou “estrutura
movel”.

. - Proporcionam a movimentagao de diferentes tipos de pecas por intermédio de um
) sistema de elevagdo de carga com cilindro pneumatico de simples ou dupla agao,
este € montado na articulag@o primaria (traseira).

- Movimento pantografico de subida e descida dentro do curso determinado, o qual
possibilita pegar ou depositar a carga fora do seu centro de massa. O comando de

- subida e descida pode ser do tipo “Botoeira Pneumatica”’, “Sistema Balanceado” ou
S “Comando Progressivo”.
- Proporcionam manobras dentro do layout, desviando-se ,das possiveis interferén-
cias devido a dupla articulagdo. Movimentos de minimo esforgo e frenagem no giro
BPDA das duas articulagdes permitem bia seguranga e evitam danos para a saude do
operador.
- Equipamento de alta tecnologia que proporciona grande sensibilidade no
manuseio. Sem restricdes em relagdo ao centro de massa da carga.
Podem ser aplicados em diferentes tipos de industrias.

Modelo Carga Altura Raio Curso Acess.  Acion

As wbalss deste catilogo referem-se & modidas nominats, podendo haver diferengas dimensionals confarme o lote & formecedar

[
Modelo|| Carga |Cod)| Altura |Cod|| Raio |Cod.|| Curso |Cod.|| Acessorios|Cad.||Acionamento |[Cod
86DS 35 Kg 35 _200(_} mm | 2000 || 2000 mm | 2000|| 250 mm | 250 || Frenagem | FR Pr?gﬁéﬂu%a BP
50 Kg 50 ||2500 mm |2500 || 2500 mm | 2500|| 500 mm | 500 || Mangueira i - r
% et el A et i || Anti Chama | mMa |1 bSlmphes 5B
gpoa ||90Ka | 90 |[3000 mm |3000 {3000 mm | 3000(| 750 mm | 750 T I
150 Kg | 150 _‘3500 mm [ 3500 || 3500 mm | 3500 1000 mm :IUDQ Duplo DB
260 Kg | 260 ||« g S BaLa:cea_ hmento —
sty y i
400 Kg | 400 Baanceameniol
500 Kg | 500 Comando | CP

"Sob Medida Progressivo
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Ponte Rolante

Ponte com Guias e Travessas de vigamento similar ao tipo KBK ou |, susten-
tada por estrutura de vigamento | ou W, formando eixos de deslocamento Lon-
gitudinal (X) e Transversal (Y), montada em colunas tubulares redondas
fixadas no solo ou em estrutura do teto no local de trabalho.

Deslocamento de minimo atrito com troles especiais, possibilitando a
montagem de sistemas de levantamento de carga.

Este sistema permite movimentos com um esforco minimo do operador,
evitando danos a sua saude. Muito utilizado quando existe a necessidade de
deslocar a carga por uma area muito grande, ou para atender células de
produgao que possuem varias maquinas.

Sistema bastante versatil e de simples construcdo e utilizacao.

Nao requer manutencao, apenas trocas periddicas das rodas dos troles.

Pode ser aplicado em diferentes tipos de industrias.

Modelae Carga Altura Largura Comprimento Ponte

e

| [
Modelo|| Carga |Cod.|| Altura |Caod||Largura |Cad.| | Comp. |Cdd. Ponte  [Cod,

100 Kg | 100 |[2000 mm |2000 | {2000 mm {2000} |3504 11 | 3000 Perfi P
PXYS ||- =+ - : | |2500 mm | 2500 | |- — vigal Il
200Kg | 200 ||2500 mm |2500 ||3060 mpm | 3000 |4000 mm [ 4000| | Vial |
pxyA || 300 Kg | 300 ||3000 mm [3000 | {3500 mm [3500| |5000 mm | 5000 VigsW, | W
500 Kg | 500 (L 4000 mm [4000| | 6000 mm | 6000
1000 Kg|1000 4500 mm | 4500 | 8000 mm | 8000
Ui i Leiie 5000 mm | 5000 |,
2000 Kg|2000 5500 mm | 5500
6000 mm {6000
ES00: MM (50N
7000 mm | 7000
* *Sob Medida
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Trilho de Rolagem

Par de vigas tipo similar a KBK ou Viga U, amarradas em um Carro (Plataforma
com Mancal) por intermédio de troles, formando um trilho de rodagem, sustentado
por colunas tubulares redondas em L ou Retas, fixadas no solo, em pontes ou em
estrutura do teto no local de trabalho.

Deslocamento com minimo atrito, possibilitando a montagem de sistemas de
levantamento de carga. Este sistema permite movimentos com um esforgo minimo
do operador, evitando danos a sua saude.

Muito utilizado quando existe a necessidade de deslocar a carga por um distancia
linear e quando nao houver area disponivel no solo, ou para atender célula de
producdo que possuem varias maquinas em serie.

E um sistema bastante versatil e de simples construgéo e utilizagao.

Nao requer manutencao, apenas trocas periddicas das rodas dos troles.

Pode ser aplicado em diferentes tipos de industrias.

Modelo Carga Altura Comprimento Largura  Ponte

_[ | |
Modeio|| Carga [Cod.|| Altura |Céd.|| Comp. | Céd. |Largura |Cad. Ponte  [Cod|
irrad om0 |60, 4| (2000 | 20008 12000 m |[2000) 1000 rm | 00} B ST gP
90 Kg | 200 |[2500 mm 2500 |[ 2500 mm | 2500( | 800 mm | 800 Vigal | U
TrFa || 150 Ka | 150 || 3000 mm 3000 || 3000 mm | 3000 | 1000 mm | 1000
r s 3500 mm | 3500 | *
4000 mm | 4000
» *Sob Medida
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Balancim

Sistema pneumatico de levantamento de carga construido em ag¢o carbono e aluminio.

Utilizado para igar qualquer tipo de peca ou equipamento, auxiliando o operador no trabalho
realizado.

Sistema compacto na condigdo de cursos maiores.

Pode ser montado em diferentes tipos de acionamentos, como por exemplo:

- Botoeira pneumatica: sistema composto por uma valvula pneumatica que possui dois
botées sendo um para subir e o outro para descer a carga.

» Simples balanceamento: sistema pneumatico para balanceamento onde a carga € manipu-
lada através de um simples movimento de subida ou descida, ou seja, esse sistema equivale
a um balancim de mola, mas com a eliminagao do efeito residual, deixando a carga estavel na
altura que o operador desejar.

» Duplo balanceamento: sistema semelhante ao simples balanceamento, porém pode ser
utilizado com duas cargas diferentes.

* Triplo balanceamento: sistema semelhante ao simples balanceamento, porém pode ser uti-
lizado com trés cargas diferentes.

» Comando progressivo: sistema pneumatico composto por uma valvula pneumatica do tipo
rotativa onde o operador ao rotacionar o manipulo da valvula, faz a carga subir ou descer
conforme a quantidade de giros.

O balancim pneumatico pode ser utilizado em ponteadeiras, prensas manuais, parafusa-
deiras e qualquer outro equipamento que necessite precisao de posicionamento.

Modelo Carga Curso Acess Acion

|
Modelof| Carga |Cod|| Curso | Cdd.|| Acessorios|Cad.| | Acionamento (Cod
aa ||38Ka | 36 || 500mm | 500 Mangueira PBowr:an;? BP
50Kg | 50 || 750mm | 750 |LAQiLChama | MA || Pnoumatca
- Simples SB
S0Kg | 90 (| 1000 mm |1000 Balanceamentol
150 Kg | 150 || 1250 mm | 1250 _ Duplo |DB
260 Kg | 260 || 1500 mm | 1500 uadbedivalld B
400 Kg | 400 | 1750 mm | 1750 Tl e
2000 mm | 2000 | Comando | CP
5 *Sob Medida Progressivo
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Trolley

Carro mecanico composto por corpo de ago e rodas com mancais de rolamentos,
que tem por objetivo deslocar cargas em estruturas metalicas.

A estrutura pode ser de trilhos de viga |, de viga T, similares ao KBK ou caminhos
de tubos redondos, conforme tabela abaixo.

Usado como sistema de deslocamento de cargas ao longo de trilhos em sistemas

aéreos. Carga  Curso Trilho _ Dimensao
| I I
Modelo| | Carga [Cod|| Trilho |Cdd.|| Dimensao [Cod
150 Kg | 150 || _Tybo T || 1ete2" |0
et 250 Kg | 250 R;{"r:;"’ o || zaes o
500Kg | 500 |- 2t L Aretn i (5095
1000 Kg| 1000 47ated” | 04
Kg Vigal | U




E“GEMAN Braco de Reacgao de Torque

Bracgo giratério com Dupla Articulagao, formando o brago e
antebraco, que abrangem todo o raio de atuagao nas duas
articulagdes (270° no Braco e 270° no Antebraco).
!\- Construidos em estrutura tubular quadrada ou retangular,
: 3 montados em coluna tubular redonda com base fixa no solo,
ou em estrutura aérea “fixa”, ou estrutura “maovel”.

Proporcionam a movimentacao de diferentes tipos de pecas
« i por intermédio de um cilindro pneumatico, este € montado na
¥ articulagao secundaria (dianteira), proporcionando movimento
l pantografico de subida e descida dentro do curso determi-
/ ‘ nado, o qual possibilita pegar ou depositar a carga fora do seu

L=

BRTS

centro de massa.

- Utilizado também como braco de reacido de torque de para-
fusadeiras.

Proporcionam manobras dentro do layout, desviando-se das
possiveis interferéncias devido a dupla articulagao. Movimen-
tos de minimo esforco e frenagem no giro das duas articula-
coes permitem boa seguranca e evitam danos para a saude do
operador.

Podem ser aplicados em diferentes tipos de industrias.

Modelo  Torgue  Altura Raio Curso Acess Aclon

—

| I [

Modelo| | Torque [Cod.|| Altura |Cod.|| Raio |Cdd.|| Curso |Cod.|| Acessorios|Cad.||Acionamento [Cod
80 Nm | 80 |/2000 mm|2000 |/ 2000 mm | 2000{| 500 mm | 500 || Frenagem | FR Pt Tl S
100 Nm (100 || 2500 mm | 2500 | [ 2500 mm | 2500| 1000 mm | 1000 || Mangueira ¥

200 Nm [200 {3000 mm 3000 || 3000 mm | 3000|1500 mm | 1500 | LANti Chama | MA ||, Smeies | | S8
300 Nm [300 | 3500 mm |3500 || 3500 mm | 3500/ |« Comando | CP
400 Nm [400 ||4000 mm [4000 || 4000 mm | 4000 Erogressivp
500 Nm [500 ||. A E
1000Nm|1000
2000Nm|2000

BRTS

BRTA

*Sob Medida

Valvula de Acionamento "Simples Balanceamento” (VASB),
“"Duplo Balanceamento” (VADB) e “"Triplo Balanceamento” (VATB)

As wbalss deste catilogo referem-se & modidas nominats, podendo haver diferengas dimensionals confarme o lote & formecedar

Conjunto de valvulas pneumaticas comerciais que comanda o deslocamento dos €&mbolos
de cilindros pneumaticos de haste flexivel ou rigida, compensando as cargas submetidas a
eles, mantendo o sistema em equilibrio e permitindo ao operador que faga o deslocamento
do sistema para cima e para baixo, sem qualquer esforcgo fisico e sem a necessidade de acio-
namento de qualquer botao.

SIMPLES BALANCEAMENTO: Aplicado e casos onde as cargas estdao submetidas con-
stantemente e precisam ser manipuladas. Ex: Sustentar ferramentas de trabalho em posicao
ergondmica.

DUPLO BALANCEAMENTO: Mesmo tipo de Aplicagao do Simples, mas com a compensa-
¢cao no peso da garra.

TRIPLO BALANCEAMENTO: Mesmo tipo de aplicacao do Duplo, mas com a opc¢ao de
variar em dois pesos
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Valvula de Acionamento “Botoeria Pneumatica” (VABP)

Conjunto de valvulas comerciais (Valvula Direcional Pneumatica de 5/3 vias - Centro
Fechado) (Valvulas Direcionais com Acao Muscular de 3/2 vias Tipo Botao - Retorno Mola),
que comanda o deslocamento dos émbolos de cilindros pneumaticos de haste flexivel ou
rigida, compensando as cargas submetidas a eles, permitindo ao operador que faca o deslo-
camento do sistema para cima e para baixo sem qualquer esforgo fisico. Utilizada nos casos
onde existem cargas diversas, com variagoes de pesos a serem manipulados, onde o sistema
sempre aplicara a forga maxima da sua capacidade para o levantamento da carga.

Valvula de Acionamento "COMANDO PROGRESSIVO” (VACP)

Conjunto de valvulas comerciais que aumenta progressivamente a pressio dentro da
camisa do cilindro, com o movimento giratério de uma manopla que comanda o desloca-
§ment0 dos émbolos de cilindros pneumaticos de haste flexivel ou rigida, compensando as
cargas submetidas a eles, permitindo ao operador que faca o deslocamento do sistema para
cima e para baixo sem qualquer esforco fisico. Utilizada nos casos onde existem cargas
: diversas, com variagdes de pesos a serem manipulados, mas que necessitam de uma maior
¢ sensibilidade no comando. O sistema sempre aplicara de zero até a forca maxima da sua
capacidade para o levantamento da carga.

is confarme o loe @ formecedes
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Garra de Manipulacao de Cargas (GMC)

As wbalss deste catblogo referem-se & modidas nominals, poden

Trata-se de um dispositivo especial dedicado a peca que deve ser manipulada, com o
objetivo de fixa-la e deposita-la em local determinado pelo processo e posicao requerida.
Pode ser mecanica, magnética ou pneumatica, dependendo da necessidade da manipulacao
e das caracteristicas das pecg¢as e do processo. Ela sempre sera movimentada por um braco
mecanico ou por uma ponte aérea, sem nenhum esforco fisico para o operador e sem propor-
cionar interferéncia com embalagens, dispositivos, esteiras, maquinas e etc. em 90% dos
casos, 0s bragos mecanicos necessitam de uma garra de manipulacao para que o conjunto
possa ter um sucesso seguro, eficiente e ergondmico na maneira de manipular as pecas.
Este equipamento tem por objetivo a manipulagéo da peca no seu centro de massa para que
os esforcos de movimentacdo e giros sejam os mais suaves possiveis, além de garantir a
ergonomia ao trabalho do operador.
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